- Wszystkie badania i pomiary bedgq prowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednich
norm. Przed pobieraniem probek i rozpoczgciem jakichkolwiek badan nalezy powiadomic
Inspektora, wszystkie wyniki musza zostac¢ przekazane na pismie Inspektorowi.

6.5 Atesty jakoSci

- Warunki dla atestéw jakosci musza zosta¢ okreslone w Specyfikacji Technicznej. Jezeli jest
to wymagane, do kazdej dostawy na plac budowy musza by¢ dotaczone odpowiednie atesty
jakosci a ich kopia musi zosta¢ przekazana Inspektorowi.

6.6 Dokumenty placu budowy

6.6.1. Ksigga obmiaru

- Szczegély pomiarow sa wpisywane stopniowo stosownie do pozycji 1
jednostek wycenionego przedmiaru robot. Ksigga jest podstawa do ustalania rzeczywistego
postepu robot.

6.6.2. Dokumenty laboratoryjne

- Dziennik laboratorium, o$wiadczenia o jakosci materialdw, zatwierdzone receptury i
badania. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ przez caly czas dostep do tych materialow.

6.6.3. Inne dokumenty budowy

- Swiadectwa odbioru robét, umowy ze stronami trzecimi, raporty i korespondencja.

6.8.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

- Dokumenty majg by¢ przechowywane na placu budowy, w odpowiednio zabezpieczonym
miejscu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Zasady obmiaru robét

- Wykonawca przeprowadza obmiar robét po wczesniejszym pisemnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru. Wyniki obmiaru sg wpisywane w ksigdze obmiaru i okreslajg
rzeczywisty zakres dokonanych robdt zgodnie z projektem i Specyfikacjami Technicznymi.
Wyniki wyrazone sg w jednostkach okreslonych w Przedmiarze Robét.

7.2 Metody pomiaru

- Dlugosci i odleglosci miedzy okreslonymi punktami sa mierzone poziomo wzdtuz linii
srodkowe;j.

- Objetosci sg obliczane w metrach szesciennych jako dlugos¢ pomnozona przez Sredni
przekrdj.

W przypadku skomplikowanych przekrojow nalezy sporzadzi¢ pomocnicze szkice.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

- Wszystkie urzadzenia pomiarowe powinny by¢ dostarczane przez Wykonawce i
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Dla zademonstrowania dokladnosci moga by¢
wymaganie certyfikaty jakosci i legalizacji.

7.4 Czas przeprowadzania obmiaru

- Obmiary musza mie¢ miejsce przed koricowym lub czesciowym przekazaniem odcinkow
rob6t lub w przypadku zmiany wykonawcy. Wszystkie roboty zanikajagce musza zosta¢
obmierzone w czasie ich wykonywania. Pomiary musza zosta¢ dokonane przed zakryciem
jakichkolwiek robot.

3. SPRZET

3.1 Wykorzystywanie sprzetu

- Wykorzystywany sprzgt musi by¢é odpowiedni dla zastosowania i nie moze pogarszac
jakosci i wykonania robdt. Musi on odpowiada¢ wykazowi znajdujacemu si¢ w ofercie
wykonawcy oraz spelnia¢ wymagania wymienione w poszczegélnych Specyfikacjach
Technicznych dla okreslonych robét.

4. TRANSPORT

4.1 SrodkKi transportu (pojazdy)

- Od Wykonawcy wymaga si¢ wykorzystywania wystarczajacej ilosci pojazdow, tak aby
dotrzymany zostal termin zakonczenia robot. Pojazdy musza by¢ wystarczajace dla
zastosowania i nie wptywaé ujemnie na jako$¢ robot i transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogélne

- Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot w catkowitej zgodnosci z warunkami
kontraktu a jakos¢ materialow i robocizny musi by¢ catkowicie zgodna z dokumentacjg
projektowa, metodologia robét i poleceniami Inspektora Nadzoru

5.2 Polecenia Inspektora Nadzoru

- Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane w czasie przez niego okreslonym. Jezeli
warunek ten nie zostanie spelniony, roboty moga zosta¢ zawieszone. Wszelkie dodatkowe
koszty z tego wynikajace beda ponoszone przez Wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewniania jakosci (PZJ)

- Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robot. Wykonawca przedlozy do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru szczegétowy PZJ.

1.Czesc ogdlng — dotyczaca spraw organizacyjnych.

2.Czesc szczegotowa — dla kazdego odcinka robét.

6.2 Zasady kontroli jakosci robét

- Wykonawca zapewni prawidlowy system kontroli i niezbgdny personel dla pobierania
probek 1 dokonywania badan. Przed zaakceptowaniem i wprowadzeniem w Zycie systemu
jakosci nalezy przeprowadzi¢ badania probne, majace pokaza¢ zadowalajace dzialanie
systemu.

6.3 Pobieranie préobek

- Probki beda pobierane losowo przy wykorzystaniu zasady, ze wszystkie elementy robot
moga zosta¢ wybrane do badania z jednakowym prawdopodobienistwem. W razie potrzeby
Inspektor moze zazada¢ dodatkowego pobrania probek.

6.4 Badania i pomiary




